Kinematyka 


Temat:
Wymagania
Kate-goria
celu
Poziom
wyma-
gań

1.Wektory. Działania na wektorach
· Określa pojęcie wektora (definicje)

· Wymienia cechy wektora

· Rozróżnia kierunek i zwrot wektora

· Określa wartości wektora jako wielokrotność wersora

· Zna pojęcie wersora

· Dodaje i odejmuje wektory o tym samym kierunku i kierunkach prostopadłych

· Interpretuje ujemne wartości wektora

· Oblicza (również na podstawie diagramów) wartości wypadkowe metodą równoległoboku i wieloboku

· Oblicza wartość wektora wypadkowego jako sumę rzutów wektorów składowych na kierunek wektora wypadkowego
A

A

B

C

A

B

B

C

D
K

K

P

PP

PP

P

P

PP

W

2.Zjawisko ruchu
· Określa pojęcie ruchu

· Wymienia rodzaje ruchów

· Wyjaśnia co to znaczy, że ciało jest w ruchu

· Podaje przykłady układów odniesienia w przyrodzie

· Zastępuje układ odniesienia w przyrodzie układem laboratoryjnym

· Przedstawia graficznie laboratoryjne układy odniesienia: liniowy, płaszczyznowy, przestrzenny

· Podaje przykłady względności ruchu

· Wie na czym polega względność ruchu

· Określa pojęcie toru ruchu

· Wyjaśnia pojęcia: ruch krzywo- i prostoliniowy

· Podaje przykłady zastosowania opisu ruchu (prop.)

· 
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3.Prędkość jako wektor
· Rozróżnia pojęcia: punkt materialny, ciało fizyczne

· Wyjaśnia kiedy ciało fizyczne można traktować jako punkt materialny

· Przedstawia w układzie współrzędnych położenie punktu mat. Za pomocą wektora

· Określa pojęcie wektora położenia

· Wyznacza chwilową wartość wektora położenia (sens wektora przemieszczenia)

· Przelicza jednostki prędkości

· Wyznacza graficznie przyrost wektora położenia

· Określa współrzędne punktu początkowego i końcowego wektora położenia w układzie płaskim

· Wylicza długość przyrostu wektora położenia w układzie płaszczyznowym i przestrzennym

· Określa przedział czasu, w którym nastąpił przyrost wektora położenia

· Wie, że wektor przesunięcia to to samo co przyrost wektora położenia

· Definiuje prędkość jako wektor (s/(t

· Zna jednostkę prędkości

· Określa pojęcie prędkości średniej i chwilowej

· Wyjaśnia różnicę między prędkością a szybkością

· Rozróżnia drogę od przesunięcia

· Interpretuje ujemny znak przesunięcia
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4.Ruch jednostajny prostoliniowy
· Wie, co to znaczy, że wektor v=const (nie tylko wartość)

· Zna pojęcie ruchu jednost. prostol.

· Przedstawia na wykresie wartości prędkości – v(t)

· Wie, że pole pod wykresem v(t) obrazuje drogę

· Przedstawia zależność s(t) na wykresie

· Interpretuje różne ruchy w jednym układzie współrzędnych

· Przelicza jednostki prędkości

· Przekształca i wylicza v, s, t z równania ruchu

· Oblicza z wykresu s(t),  v(t) przebytą drogę, przesunięcie, v chwilową i średnią

· Sprawdza doświadczalnie własności ruchu jedn. prostol.

· Umie napisać równanie ruchu i równanie prędkości

· Umie składać wektory prędkości
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6,7.ruch jednostajnie zmienny, prostoliniowy


· Zna def. i wzór przyśpieszenia

· Określa pojęcie ruchu jednostajnie zmiennego, przyśpieszonego (wł. ze swobodnym spadkiem)

· Zna cechy tego ruchu 

· Przedstawia na wykresie funkcję a(t)

· Wie jak z wykresów wyliczyć v w zadanym czasie

· Wykreśla funkcję v(t)

· Wie jak na podstawie wykresów wyznaczyć wartość przebytej drogi w danym czasie

· Określa równanie ruchu jednostajnie przyśp. gdy war. początkowe są i nie są równe zeru

· Przedstawia na wykresie funkcję s(t)

· Interpretuje „-„ przy wektorze a

· Ilustruje zależność opóźnienia na wykresie – a(t)

· Stosuje poznane wiadomości do ustalania równań ruchu i prędkości

· Przedstawia zależności s(t), v(t), a(t) na wykresach

· Rozróżnia ruch przyśpieszony od opóźnionego

· Potrafi projektować i badać doświadczalnie ruch j. zmienny

· Objaśnia co oznacza zapis np. 7m/s2
· Odczytuje wielkości z wykresów a(t), v(t), s(t)

· Oblicza błędy pomiarowe

· Wie dlaczego nie stosujemy tutaj v=(s/(t
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10.Ruch jednostajny po okręgu
· Wyjaśnia różnice między ruchem jednostajnym prostoliniowym a krzywoliniowym

· Zna def. i jednostki okresu i częstotliwości 

· Określa cechy ruchu cyklicznego

· Zna wzory opisujące wektory: v liniowej, adośr , pseudowektora (
· Potrafi umiejscowić poszczególne wektory na rysunku

· Zna zależności między wektorami v i (
· Wyprowadza wzór na adośr
· rozumie, że zmiana wektora v (kierunku) określa adośr


B

A

A

B

C

B

D

B
P

K

K

P

PP

P

W

P

11.Rozwiązywanie zadań
· Rozpoznaje zjawiska fizyczne zawarte w treści prostych zadań

· Stosuje odpowiednie wzory do rozwiązania problemu zawartego w zadaniu o podstawowym stopniu trudności 

· Rozwiązuje zadanie za pomocą ilustracji graficznej

· Pilnuje porządku rozwiązywania zadań

· Analizuje zadanie wyodrębniając zjawiska fizyczne zawarte w jego treści

· Stosuje odpowiednie wzory do rozwiązania problemu zawartego w zadaniu

· Rozwiązuje zadany problem

· Rozwiązuje zadania zapisując równania ruchu i prędkości
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Na ocenę dopuszczającą  i dostateczną - poziom K i P. 

Na ocenę dobrą i bardzo dobrą – poziom PP
